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EMENTA

Abordagem construcionista das tecnologias digitais. A utilização de dispositivos programáveis como instrumento didático-pedagógico. Kits

robóticos disponíveis para uso pedagógico. Projeto e construção de dispositivos robóticos a partir de plataformas de código aberto.

Concepção e elaboração de atividades didáticas com recursos de robótica.

I. Objetivos
Instrumentalizar os futuros professores de matemática no que se refere à utilização de dispositivos robóticos no ensino.

Elaborar projetos com o uso de ferramentas de simulação e programação.

Construir e utilizar kits didáticos de robótica utilizando plataformas de código aberto.

Discutir as possibilidades e as dificuldades inerentes ao uso didático dos dispositivos robóticos.

II. Programa

1º Semestre

Abordagem construcionista das tecnologias digitais: discussão sobre o construcionismo a partir da concepção proposta por Seymour Papert.

Utilização de dispositivos programáveis como instrumento didático-pedagógico: a abordagem interdisciplinar STEAM, a cultura maker e a

resolução de problemas por meio do pensamento computacional.

Análise de kits de robótica disponíveis para uso pedagógico: a plataforma de código aberto Arduino e suas interfaces de programação; kits de

robótica proprietários (Lego, Makeblock, entre outros).

2º Semestre

Projeto e construção de dispositivos robóticos a partir das plataformas analisadas.

Concepção e elaboração de atividades didáticas com os recursos de robótica educacional.

Implementação de atividades no contexto educacional (escolar e não escolar) por meio de projetos de extensão.

III. Metodologia de Ensino
As atividades terão caráter eminentemente prático, mas com uma fundamentação teórica adequada. Serão desenvolvidas dinâmicas de

estudo para fundamentar teoricamente as atividades práticas, partindo de leitura de textos, artigos e manuais didáticos, visando prover uma

reflexão sobre o uso dos dispositivos robóticos como recursos didáticos.

Na sequência, serão desenvolvidas atividades práticas de concepção e construção de programas computacionais e dispositivos robóticos,

tendo como ponto de partida kits disponíveis em laboratório. Tais atividades terão como ponto de partida a análise criteriosa dos dispositivos,

no sentido de identificar possibilidades reais de utilização didática.

Há previsão de que 20

 da carga horária da disciplina seja cumprida na modalidade EaD, utilizando ambiente virtual de aprendizagem. A metodologia proposta em

ambiente virtual poderá contemplar: leitura sobre material disponibilizado na plataforma Moodle; análise de vídeos que complementam a

temática a ser abordada, os quais deverão ter seus links indicados na plataforma Moodle; participação síncrona de alunos e professor em

atividades como fórum e/ou chat, quando for possível adequando-se aos contextos dos acadêmicos; participação em reuniões, encontros e

lives (se ocorrerem) por meio de outros instrumentos midiáticos como: YouTube, Facebook, Hangouts- Google Meet, Zoom, WhatsApp

(essas atividades deverão ser registradas e agendadas com os alunos na plataforma Moodle); postagem de relatórios avaliativos, conforme

agendas prévias registradas na plataforma Moodle. 

IV. Formas de Avaliação
A avaliação seguirá um processo contínuo. Entre os itens que serão considerados na avaliação estão: participação dos alunos nas aulas,

cumprimento das leituras prévias e complementares, apresentação de relatórios de análise dos dispositivos, projeto e construção de

dispositivos robóticos para uso educacional, apresentação de relatórios de implementação das atividades com os dispositivos em contexto

educacional.

Os estudantes serão avaliados pela qualidade de suas produções, levando em conta os seguintes objetivos:

Submeter as produções dentro do prazo estipulado.

Observar a adequação e clareza de linguagem.

Utilizar argumentação fundamentada.

Preservar a ética autoral, referenciando adequadamente partes dos trabalhos que não são de própria autoria.

Observação 1: a nota mínima de aprovação está condicionada ao cumprimento dos objetivos acima estabelecidos. 

Observação 2: serão realizadas avaliações de recuperação de conteúdos, sendo uma em cada semestre, para alunos que não atingirem a

nota 7,0 ou para aqueles que desejem melhorar a nota do semestre, no sentido de cumprir o que prescreve a RESOLUÇÃO Nº

1-COU/UNICENTRO, DE 10 DE MARÇO DE 2022, que altera dispositivos da Resolução nº 101-COU/UNICENTRO, de 10 de dezembro de

2010.
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