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Abordagem construcionista das tecnologias digitais. A utilizagdo de dispositivos programaveis como instrumento didatico-pedagogico. Kits
robéticos disponiveis para uso pedagodgico. Projeto e constru¢édo de dispositivos robdticos a partir de plataformas de codigo aberto.
Concepcéo e elaboracao de atividades didaticas com recursos de robdtica.

I. Objetivos

Instrumentalizar os futuros professores de matematica no que se refere a utilizagao de dispositivos robéticos no ensino.
Elaborar projetos com o uso de ferramentas de simulacdo e programacao.

Construir e utilizar kits didaticos de robética utilizando plataformas de cédigo aberto.

Discutir as possibilidades e as dificuldades inerentes ao uso didatico dos dispositivos roboticos.

Il. Programa

1° Semestre

Abordagem construcionista das tecnologias digitais: discussé@o sobre o construcionismo a partir da concepgédo proposta por Seymour Papert.
Utilizagao de dispositivos programaveis como instrumento didatico-pedagoégico: a abordagem interdisciplinar STEAM, a cultura maker e a
resolugao de problemas por meio do pensamento computacional.

Analise de kits de robdtica disponiveis para uso pedagoégico: a plataforma de cddigo aberto Arduino e suas interfaces de programacéo; kits de
robética proprietarios (Lego, Makeblock, entre outros).

2° Semestre

Projeto e construcéo de dispositivos roboéticos a partir das plataformas analisadas.

Concepcéo e elaboracao de atividades didaticas com os recursos de robética educacional.

Implementacgéo de atividades no contexto educacional (escolar e ndo escolar) por meio de projetos de extenséo.

lll. Metodologia de Ensino

As atividades ter&o carater eminentemente pratico, mas com uma fundamentacéo teérica adequada. Serao desenvolvidas dindmicas de
estudo para fundamentar teoricamente as atividades praticas, partindo de leitura de textos, artigos e manuais didaticos, visando prover uma
reflexdo sobre o uso dos dispositivos robéticos como recursos didaticos.

Na sequéncia, serdo desenvolvidas atividades praticas de concepgéo e construgdo de programas computacionais e dispositivos robaéticos,
tendo como ponto de partida kits disponiveis em laboratério. Tais atividades terdo como ponto de partida a andlise criteriosa dos dispositivos,
no sentido de identificar possibilidades reais de utilizacdo didatica.

Ha previsdo de que 20

da carga horéria da disciplina seja cumprida na modalidade EaD, utilizando ambiente virtual de aprendizagem. A metodologia proposta em
ambiente virtual podera contemplar: leitura sobre material disponibilizado na plataforma Moodle; andlise de videos que complementam a
tematica a ser abordada, os quais deverdo ter seus links indicados na plataforma Moodle; participagdo sincrona de alunos e professor em
atividades como férum e/ou chat, quando for possivel adequando-se aos contextos dos académicos; participagdo em reunides, encontros e
lives (se ocorrerem) por meio de outros instrumentos midiaticos como: YouTube, Facebook, Hangouts- Google Meet, Zoom, WhatsApp
(essas atividades deverao ser registradas e agendadas com os alunos na plataforma Moodle); postagem de relatérios avaliativos, conforme
agendas prévias registradas na plataforma Moodle.

IV. Formas de Avaliacédo

A avaliagdo seguira um processo continuo. Entre os itens que serdo considerados na avaliagdo estdo: participacédo dos alunos nas aulas,
cumprimento das leituras prévias e complementares, apresentagao de relatérios de anélise dos dispositivos, projeto e construcéo de
dispositivos roboticos para uso educacional, apresentacéo de relatorios de implementagéo das atividades com os dispositivos em contexto
educacional.

Os estudantes seréo avaliados pela qualidade de suas producgdes, levando em conta o0s seguintes objetivos:

Submeter as produgées dentro do prazo estipulado.

Observar a adequacéo e clareza de linguagem.

Utilizar argumentagédo fundamentada.

Preservar a ética autoral, referenciando adequadamente partes dos trabalhos que nédo séo de prépria autoria.

Observacao 1: a nota minima de aprovagéo esta condicionada ao cumprimento dos objetivos acima estabelecidos.

Observagao 2: serdo realizadas avaliagdes de recuperagao de contetidos, sendo uma em cada semestre, para alunos que néo atingirem a
nota 7,0 ou para aqueles que desejem melhorar a nota do semestre, no sentido de cumprir o que prescreve a RESOLUCAO N°
1-COU/UNICENTRO, DE 10 DE MARCO DE 2022, que altera dispositivos da Resolugdo n° 101-COU/UNICENTRO, de 10 de dezembro de
2010.

Pagina 1 de 2



Reconhecida pelo Decreto Estadual n° 3.444, de 8 de agosto de 1997

ﬁ UNIVERSIDADE ESTADUAL DO CENTRO-OESTE

(INIGENTRD

PARANA

Tp. Periodo IAUEL
MATEMATICA - Licenciatura (210/1)

ITIME] 2190/1 - ROBOTICA EDUCACIONAL (OPT) 68

AVIEuEY MAN/I
IRATI

PLANO DE ENSINO
V. Bibliografia

Béasica

BORBA, Marcelo de Carvalho. Informéatica e educagdo matematica. Belo Horizonte, MG: Auténtica, 2005. 100 p.

BORBA, Marcelo C.; CHIARI, Aparecida (Orgs.). Tecnologias digitais e educagdo matematica. Sao Paulo: Editora Livraria da Fisica,
2013. 382 p.

KENSKI, Vani Moreira. Educagao e tecnologias: o novo ritmo da informag&o. Campinas, SP: Papirus, 2007. 141 p.

LEVY, Pierre. As tecnologias da inteligéncia: o futuro do pensamento na era da informatica. Rio de Janeiro: Ed. 34, 1993. 208 p.
LEVY, Pierre. Cibercultura. S&o Paulo: Ed. 34, 1999. 272 p.

MARTINS, Agenor. O que é robética. Sdo Paulo: Brasiliense, 1993. 85 p. (Primeiros Passos, 272).

PAPERT, S. A maquina das criancas: repensando a escola na era da informatica. Tradugao de Sandra Costa. Porto Alegre: Artes
Médicas, 2002.

Complementar

ABE, Jair Minoro; SILVA FILHO, Jodo Inacio da (Eds.). Logic, artificial intelligence and robotics. Amsterdam: 10S Press, 2001. 287 p.
ISBN 1586032062.

FILATRO, Andrea. Design instrucional contextualizado: educacéo e tecnologia. S&do Paulo: Ed. Senac, 2010.

REVEMAT: Revista Eletr6nica de Educacao Matematica. UFSC/MTM/PPGECT, Florian6polis, SC, Brasil, elISSN 1981-1322.
Periodicidade: semestral.

SANTOS, C. F. R. Tecnologias de informacéo e comunicagdo. Guarapuava: NEAD/UAB, 2014. Disponivel em
http://repositorio.unicentro.br:8080/jspui/handle/123456789/830, acesso em 17-06-2019.

SANTOS, C. F. R. A robética educacional como recurso de mobilizacéo e explicitacdo de invariantes operatérios na resolugdo de
problemas. 2018. 189 f. Tese (Doutorado em Ensino de Ciéncia e Tecnologia) - Universidade Tecnolégica Federal do Parand, Ponta
Grossa, 2018. Disponivel em http://repositorio.utfpr.edu.br:8080/jspui/handle/1/3779, acesso em 17-06-2019.

VALENTE, J. A. A espiral da espiral de aprendizagem: o processo de compreensao do papel das tecnologias de informacéo e
comunicagdo na educacao. 2005. 232f. Tese (Livre Docéncia). Universidade Estadual de Campinas. Campinas, SP, 2005.

APROVACAO

Inspetoria: DEMATI/I
Tp. Documento: Ata Departamental
Documento: 07
Data: 31/05/2022

Pagina 2 de 2



