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EMENTA

Sistemas de numeração. Conversão de base. Álgebra de Boole. Portas lógicas. Simplificação de expressões lógicas (mapa de Karnaugh) e

implementação de circuitos. Noções de circuitos combinacionais e sequenciais. Subsistemas lógicos: multiplex, demultiplex, decodificador,

memória, latch, flip-flop, registradores e contadores. Organização de computadores Von Neumann. Unidade Central de Processamento.

Unidade Lógica e Aritmética. Conceitos introdutórios sobre robótica e suas aplicações. Sistemas embarcados aplicados na robótica.

Sensores e atuadores.

I. Objetivos
Apresentar conceitos e técnicas de projeto de subsistemas digitais. Conhecer elementos básicos de organização de computadores. Abordar

conceitos introdutórios sobre robótica e sistemas embarcados. Desenvolver aplicação prática em robótica.

II. Programa
1. Sistemas de numeração. 

1.1. Conversão de base. 

2. Álgebra de Boole. 

2.1.Portas lógicas.

2.2. Tabela verdade

2.2. Simplificação de expressões lógicas (mapa de Karnaugh) 

2.3.implementação de circuitos. 

3. Noções de circuitos combinacionais e sequenciais. 

4. Subsistemas lógicos: multiplex, demultiplex, decodificador, memória, latch, flip-flop, registradores e contadores. 

5. Organização de computadores Von Neumann. Unidade Central de Processamento. Unidade Lógica e Aritmética. 

6. Conceitos introdutórios sobre robótica e aplicações. 

7.Sistemas embarcados aplicados na robótica. 

8.Sensores e atuadores.

9. Projetando um sistema simples de robótica.

III. Metodologia de Ensino
Aulas Expositivas e práticas, nas quais sempre serão dados exemplos que aproximem a disciplina da realidade dos alunos.  

IV. Formas de Avaliação
As avaliações serão feitas de maneira contínua por meio de exercícios teóricos e práticos e dois trabalhos a serem realizados, um por

semestre, além de quatro provas teóricas.  Ao final haverá uma prova de recuperação de rendimento substituindo uma das provas. 
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