Reconhecida pelo Decreto Estadual n° 3.444, de 8 de agosto de 1997

a UNIVERSIDADE ESTADUAL DO CENTRO-OESTE

Tp. Periodo AULEL

MATEMATICA APLICADA E COMPUTACIONAL (215)
BITME] 4510 - LOGICA DIGITAL E INTRODUCAO A ROBOTICA 136

Turma Y&
CEDETEG

PLANO DE ENSINO
EMENTA

Sistemas de numeracg&o. Conversao de base. Algebra de Boole. Portas ldgicas. Simplificagdo de expressoes ldgicas (mapa de Karnaugh) e
implementacéo de circuitos. Nog8es de circuitos combinacionais e sequenciais. Subsistemas ldgicos: multiplex, demultiplex, decodificador,
memoria, latch, flip-flop, registradores e contadores. Organizacdo de computadores Von Neumann. Unidade Central de Processamento.
Unidade Légica e Aritmética. Conceitos introdutérios sobre robética e suas aplicagdes. Sistemas embarcados aplicados na robética.
Sensores e atuadores.

I. Objetivos

Apresentar conceitos e técnicas de projeto de subsistemas digitais. Conhecer elementos béasicos de organizagdo de computadores. Abordar
conceitos introdutdrios sobre robdtica e sistemas embarcados. Desenvolver aplicagcdo pratica em robética.

Il. Programa

1. Sistemas de numeragao.

1.1. Converséo de base.

2. Aigebra de Boole.

2.1.Portas légicas.

2.2. Tabela verdade

2.2. Simplificac&o de expressoes ldgicas (mapa de Karnaugh)

2.3.implementacé&o de circuitos.

3. Nocdes de circuitos combinacionais e sequenciais.

4. Subsistemas l6gicos: multiplex, demultiplex, decodificador, memodria, latch, flip-flop, registradores e contadores.
5. Organizacado de computadores Von Neumann. Unidade Central de Processamento. Unidade Logica e Aritmética.
6. Conceitos introdutérios sobre robética e aplicacdes.

7.Sistemas embarcados aplicados na robética.

8.Sensores e atuadores.

9. Projetando um sistema simples de robética.

lll. Metodologia de Ensino
Aulas Expositivas e préaticas, nas quais sempre serdo dados exemplos que aproximem a disciplina da realidade dos alunos.

IV. Formas de Avaliacdo

As avaliagGes serao feitas de maneira continua por meio de exercicios teéricos e praticos e dois trabalhos a serem realizados, um por
semestre, além de quatro provas teéricas. Ao final havera uma prova de recuperagéo de rendimento substituindo uma das provas.
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