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CERTIFICADO?

Departamento‘ SIM

N ) QUADRO DE HORARIOS DO PLANO INDIVIDUAL DE ATIVIDADES DOCENTES Setor| SIM
‘ ||_U_| paih ‘i” Setor de Ciéncias Exatas e de Tecnologia
" PARANA 3 ’ —
Nome: GIOVANE GALVAO Matricula: 51322 ; SEMESTRE -
Departamento: Departamento de Ciéncia da Computacao RT: T40 Periodo: NOVEMBRO/DEZEMBRO-2
Classe/Nivel: CRES-ASSISTENTE/MESTRE - REGIME HORARIO Titulagdo: MESTRADO
SEG TER QUA QUI SEX SAB
7h30min ESTRUTURA DE DADOS (MCM) ;%(;gﬁgﬁ:\;ékﬂf INTRODUCAC A
. PA) ALGORITMOS E ESTRUTURAS LOGICA DIGITAL E INTRODUCAO A
g 8h20min (DE ?DADOS I ESTRUTURA DE DADOS (MCM) ROBOTICA (MCM)
:g . (PA) ALGORITMOS E ESTRUTURAS LOGICA DIGITAL E INTRODUCAO A LOGICA DIGITAL E INTRODUCAO A
= 9h10min DE DADOS II ROBOTICA (MCM) ROBOTICA (MCM)
= 10h10min | ESTRUTURA DE DADOS (MCM) (PA) SISTEMAS OPERACIONAIS | (AA) ESTRUTURA DE DADOS I(m:?t)%ﬂg:OD/I\GII?@IIB_OETICA
11h ESTRUTURA DE DADOS (MCM) (PA) SISTEMAS OPERACIONAIS | (AA) ESTRUTURA DE DADOS I(mzzléoljilgﬁg,lb\ell?@égﬂCA
. ALGORITMOS E ESTRUTURAS DE ALGORITMOS E ESTRUTURAS DE
13h20min | (AA) SISTEMAS OPERACIONAIS | DADOS Il (COI-C) (PA) ESTRUTURA DE DADOS SISTEMAS OPERACIONAIS | (CO-B) | hanos 1 (Col-c)
. ALGORITMOS E ESTRUTURAS DE PA) LOGICA DIGITAL E ALGORITMOS E ESTRUTURAS DE

e 14h10min | (AA) SISTEMAS OPERACIONAIS | DADOS Il (COI-C) I(NT)RODUCAO A ROBOTICA SISTEMAS OPERACIONAIS | (COB) | b\ Sos 1 (Col-c)
=
E 15h (AA) SISTEMAS OPERACIONAIS | gxsg:l_D%c;ﬁ:TMos E ESTRUTURAS (PA) SISTEMAS OPERACIONAIS | Reunido Departamental SISTEMAS OPERACIONAIS | (COI-A)
o
§ 16h (AA) SISTEMAS OPERACIONAIS | EAEAEQLD%OSRI:TMOS E ESTRUTURAS (PA) SISTEMAS OPERACIONAIS | Reunido Departamental SISTEMAS OPERACIONAIS | (COI-A)
>

16h50min SISTEMAS OPERACIONAIS | (COI-A) [ SISTEMAS OPERACIONAIS | (COI-B)

17h40min SISTEMAS OPERACIONAIS | (COI-A) | SISTEMAS OPERACIONAIS | (COI-B)
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-
% 20h30min
=z .

21h30min

22h20min
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