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CERTIFICADO?
Departamento‘ SIM
Setor‘ SIM

1IN IEERTRD Setor de Ciéncias Exatas e de Tecnologia
PARANA
Nome: ANA ELISA TOZETTO PIEKARSKI DA PALMA Matricula: 684 Periodo: 2 REVISAO - SETEMERO -
Departamento: Departamento de Ciéncia da Computacao RT: T40 * 2° SEMESTRE (2016)
Classe/Nivel: PROF. ASSOCIADO C Titulacdo: DOUTORADO
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