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Geographic Position System - GPS. DGPS. Processamento Digital de Imagem. Satélites. Tratamento de imagem.
Comunicacdo de dados, exportagdo para ambiente CAD/SIG Aplicagdes do SIG na agricultura. Pericias Judiciais

I. OBJETIVO

Proporcionar aos alunos a compreensdo do sistema de posicionamento global (GPS e DGPS), a aquisi¢ao de imagens
digitais e seus sistemas sensores. Conhecer as opera¢des basicas de um Sistema de Informagdes Geograficas e suas
possiveis aplicacGes na agricultura. O Aluno deve entender a funcédo do perito e suas atribuigoes.

II. PROGRAMA

1. Introducao ao Sensoriamento Remoto.
Definic¢des
InteracOes entre energia e matéria

2. Sistemas Sensores.
Sistemas imageadores
Imagem digital
Resolucdo espacial, radiométrica, espectral e temporal
Sistemas orbitais (satélites)
Programa Landsat — CBERS — Ikonos

3. Sistemas de Informacées Geograficas.
Principios basicos em geoprocessamento
Mapas e suas representacoes computacionais
Modelagem de dados em geoprocessamento
Operacdes de analise geografica
Principais softwares SIG
Aplicagoes do SIG na agricultura

4. Sistema de Posicionamento Global — GPS (Global Positioning System)
Introdugdo
Historia
Projecdo UTM e Coordenadas Geograficas

5. Funcionamento do GPS / DGPS.
Segmentos do GPS
Estrutura do sinal GPS
Posicionamento com GPS
Fontes de erro
Precisdo do posicionamento

6. Aplicacoes GPS.

Topografia
Agricultura de Precisdo
Sistemas de navegacao
7. Pericias Judiciais.
Definic¢des
Atividade profissional
Etica profissional
Pericia Judicial em terras.
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III. METODOLOGIA DE ENSINO

As aulas teoricas abordardao conceitos de GPS, Sistemas Sensores, SIG. As aulas serdo expositivas e interativas,
utilizando recursos audiovisuais e quadro-negro os t6picos a serem abordados e esquemas de funcionamento dos GPS, e
SIG. As aulas préticas serdo realizadas a campo, de forma complementar aos conceitos tedricos apresentados. Estas
aulas serdo realizadas semanalmente, obedecendo a um protocolo e relacionadas sempre que possivel com as aulas
tedricas e principalmente com o curso.

IV. FORMAS DE AVALIACAO
Avaliacdes escritas (individual, sem consulta), exercicios em sala de aula e seminarios.
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